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stellantriebe

Notstellfunktion mit Stellungsregler NRGS1

Notstellfunktion liber Akku-Fail-Safe-Betrieb:

Die Notstellfunktion NRGS1-24VDC dient dazu, einen
Gleichstromantrieb bei Wegfall der Stromversorgung in eine
definierte Endlage zu bringen.

An den Klemmen 34 und 35 wird der Akku Gber einen
Stecker angeschlossen. Hierdurch ist der Akku betriebsbereit
und wird geladen. 1x taglich priift die Schaltung die
Akkuspannung. Sollte diese stark absinken, so deutet dieses
Verhalten auf einen Defekt hin. Der Zustand eines defekten
Akkus wird durch die gelbe LED (Batt Low) angezeigt und das
Stérmelderelais (Pwr-Fail) zieht an.

Fallt die Versorgungsspannung an den Klemmen 7 und 8
weg, so lauft der Antrieb in die mit der Steckbriicke (Err.-
Drive) eingestellte Richtung bis zur Endlage. Gleichzeitig
zieht das Relais (PowerFail) an und die rote LED (PWR-Fail)
leuchtet. El
Bei Wiederkehr der Stromversorgung schaltet das System

wieder in den Normalbetrieb.

Die Versorgungsspannung sollte 24V DC betragen und
stabilisiert sein.

Die Akkus sollten spatestens nach 2 Jahren ausgetauscht
werden.

Verpolung oder Falschanschluss kann die Schaltung
zerstoren.

Technische Daten:

Versorgungsspannung: 24VDC, stabilisiert
Akku-Kapazitat 0,8 Ah

Akku-Spannung 24 V nom.
Steuereingange: 24V DC
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Allgemein

Die Notstellfunktion mit Stellungsregler NRGS1-24VDC dient
zur Ansteuerung des elektrischen Stellantriebes mit einem
stetigem Strom- oder Spannungssignal.

Der Fail-Safe-Akku bewirkt, dass ein Gleichstrom-Antrieb bei
Wegfall der Stromversorgung in eine definierte Endlage
fahrt.

Hardware-Beschreibung

Die Steuerung des AGS-Stellungsreglers NRGS1 besteht aus
einer internen Betriebsspannungserzeugung, einem
Mikrocontroller als Steuerrechner, einem analogen Frontend
zur Erfassung von analogen Sollwerten und
Potentiometerwerten, einem digitalen Leistungsteil zur
Beschaltung des Gleichstrommotors sowie Tasten, Schalter
und LEDs als Bedien- und Anzeigeelemente.

Steuerrechner

Ein Mikrocontroller bewertet die Bedientasten SET, MR, ML,
die Konfigurationsschalter Man/Auto und Inv/Norm, die

aktuelle Einstellung des Konfigurations-Potis fiir Strom (max.
Stromgrenze), Time (Blockierzeit) u. Hyst. (Regelgenauigkeit)
sowie eine Betdtigung der elektromechanischen Endschalter.

Als RegelgroBen ermittelt der Mikrocontroller die absolute
Position des Antriebs und den von auBen zugefiihrten
Sollwert. Fur die aktuelle Antriebsposition wird ein analoger
Istwert als Strom und Spannung generiert und an Klemmen
bereitgestellt.

Zum Steuerrechnerteil zahlt eine blaue Status-LED fir die
Signalisierung bestimmter Endlagen-Programmier- oder
Betriebszustdnde sowie eine gelbe LED, die den
voreingestellten Sollwert- / Istwertbereich anzeigt. Der
Steuerrechner ist Gber seine 6pol. Programmierschnittstelle
werksseitig mit Firmware programmiert.

Leistungsteil

Der Leistungsteil enthalt die Briickenschaltstufen fiir den
Motor, zugehorige LEDs als Indikatoren fir
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aktiven Rechtslauf und Linkslauf sowie Eingdnge mit
LED-Indikatoren zur Erkennung der
Motorunterbrechung durch die
elektromechanischen Endschalter des Antriebs.

Analoges Frontend

In der Analogschaltung werden die von auBen an
den Klemmen 12/13/14 zugefiihrten Spannungs-
oder Strom-Sollwerte vom Steuerrechner in
nutzbare Spannungen gewandelt. Mittels einer
Steckbriicke muss aber eine Auswahl getroffen
werden, ob die Spannungs- oder die
Stromeingangsklemme benutzt werden soll.

Aus einem PWM-Signal des Steuerrechners werden
Spannungs- und Strom-Istwerte erzeugt, die beide
an den Klemmen 15/16/17 zur Verfigung stehen.

Ein Stormeldungsrelais mit Indikator-LED wird direkt
vom Steuerrechner angesteuert und gibt einen
potentialfreien Stérmeldekontakt (1xUM) an den
Klemmen 9/10/11

Der Sollwerteingang und der Istwertausgang sind
galvanisch untereinander und mit der 24VDC-
Versorgungsspannung masseseitig bzw. minusseitig
verbunden!
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Technische Daten:

Versorgungsspannung:
24V Gleichstrom, stabilisiert

Sollwert-Eingang:
0/2 - 10V DC Ri =10 kQ

0/4 - 20mA Ri=250Q

Istwert-Ausgang (aktiv):
0/2-10V  (Burde min. 5 kQ)

0/4-20mA (Birde max. 500Q)

Regelgenauigkeit:

Ca. 1-6 % vom max. Stellweg,
abhangig von der Stellgeschwindigkeit,

einstellbar am Poti ,Hyst%"
Akku:

Akku-Kapazitat 0,8 Ah
Akku-Spannung 24 V nom.

Ubersicht aller LED's

SM  Stérmelde-Relais
LL Motor-Linkslauf
RL Motor-Rechtslauf
STA  Status

2V/4mA Sollwert

SL1  Endschalter Links
SR2  Endschalter Rechts
Pwr-Fail  Vers.-Spannung

Batt Low Akku
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ROT bei aktivierter Stérmeldung

GELB bei auf Linkslauf geschaltetem Motor

GRUN bei auf Rechtslauf geschaltetem Motor

BLAU bzw. BLAU BLINKEND als Zustandsanzeige des Steuerrechners
GELB bei 2V/4mA, AUS bei 0V/0mA, blinkend bei Unterschreitung
2V/4mA

GELB bei betatigtem Endschalter zusammen mit Linkslauf

GRUN bei betatigtem Endschalter zusammen mit Rechtslauf

ROT bei fehlender Versorgungsspannung
GELB bei schwachem Akku

Ubersicht Taster, Schalter, Steckbriicken und Sicherung

M/A Manuell/Automatik
Inv / Norm

ML  Manuell Linkslauf
SET  Setzen

MR  Manuell Rechtslauf
Poti Strom

Poti HYST

Poti Time

Sicherung

Sollwert

Err.-Drive
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Konfigurationsschiebeschalter fiir Betriebsart

Norm: 0/2-10V oder 0/4-20mA, Invers: 10-0/2V oder 20-0/4mA
Taste fur Linkslauf oder Konfiguration

Taste fir Konfiguration oder Blockier-Reset

Taste flr Rechtslauf oder Konfiguration

Einstellung Stromgrenze, max. 4,5A

Einstellung Hysterese

Einstellung Abschaltzeit bei Blockierung 1 —5s

Geratesicherung 5x20mm, 250V, 5A, Trage im Sicherungshalter
Steckbriicke V/mA

Drehrichtung bei Wegfall Versorgungsspannung

NRGS1
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Anschlussklemmen

Endschalter SL1 (Offner)

Endschalter SL1 (Com)

Endschalter SL1 (SchliefRer)

Endschalter SR2 (Offner)

Endschalter SR2 (Com)

Endschalter SR2 (SchlieRer)

Netz 24V +

Netz 24V GND

Stormelde-Relais NC (im Nicht-Fehlerfall ist das Relais angezogen, Schalter potentialfrei)
Stérmelde-Relais CO

Stérmelde-Relais NO

Sollwert Spannungseingang (0/2 ...10V)
Sollwert Stromeingang (0/4 ... 20mA)
Sollwert Bezugspotential Masse (GND)
Istwert Spannungsausgang (0/2 ...10V)
Istwert Stromausgang (0/4 ... 20mA)
Istwert Bezugspotential Masse (GND)
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Die Klemmen 14, 17 u. 23 (Masse GND) sind elektrisch miteinander verbunden.
Die Klemmen 12-17 u. 23-25 sind elektrisch auf das Kleinspannungspotential der Reglerelektronik bezogen.

- 18 Motor
-19 Motor

- 23 Positionspotentiometer Bezugspotential Masse (GND)
- 24 Positionspotentiometer Abgriff, Spannung zwischen 0 ... 5V proportional zum Winkel
- 25 Positionspotentiometer 5V

- 31 Power Fail-Relais NC (im Nicht-Fehlerfall ist das Relais angezogen, Schalter potentialfrei)
- 32 Power Fail-Relais CO

- 33 Power Fail-Relais NO [®} ﬁ
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Grundeinstellung vor Inbetriebnahme

Einstellung des manuellen Modus

Der Stellungsregler NRGS1-24VDC muss vor Inbetriebnahme auf den manuellen Modus eingestellt werden. Hierzu ist
der Schalter auf ,Man.” einzustellen.

Der Akku-Stecker ist erst am Ende der Einstellung des Reglers einzustecken.

Manuell-Modus (Man.)

Der Manuell-Modus dient der Programmierung der Antriebs-Endlagen zusammen mit dem beliebigen manuellen
Verfahren des Antriebs nach links oder rechts bis zum Erreichen der elektromechanischen Endschalter.

Im Manuell-Modus wird immer das Stormelderelais aktiviert, die Anzeige SM-LED (ROT) leuchtet.

Im Manuell-Modus sind folgende Funktionen durchfiihrbar:
- manuelles Verfahren in beide Richtungen
- Programmierung beider Endlagen

Sonderfunktionen bei zeitgleichem Aufschalten der Betriebsspannung:
- Umschaltung des analogen Sollwert-/Istwert-Bereiches
- Veranlassung einer Drehrichtungserkennung /
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Auswahl zwischen Automatik- und Manuell-Modus iiber den Schiebeschalter Man./Auto

Auswahl des Sollwertes

Zunachst muss die Steckbriicke ,,SW* auf die gewiinschte Auswahl (Steuerspannung oder Steuerstrom) gesteckt
werden. Fir die Auswahl des Sollwertes geben Sie bitte nun die Versorgungsspannung an Klemme 7 und 8.

Umschaltung der analogen Sollwert- / Istwert-Bereiche

Fiir die giltigen Sollwerte und Istwerte sind grundsatzlich zwei Wertebereiche auswahlbar:
0..10V bzw. 0...20mA oder 2...10V bzw. 4..20mA

Der Istwert steht an den zugehdrigen Klemmen immer sowohl als Spannung als auch als Strom zur Verfligung.

Bei gleichzeitigem Driicken der SET-Taste und der ML-Taste (mind. 1s) und Aufschalten der Betriebsspannung wird der
folgende Sollwert-/Istwert-Bereich ausgewahlt:

2...10V bzw. 4 ...20mA. LED "2V/4mA" leuchtet gelb.

Bei gleichzeitigem Dricken der SET-Taste und der MR-Taste (mind. 1s) und Aufschalten der Betriebsspannung wird der
folgende Sollwert-/Istwert-Bereich ausgewahlt:

0...10Vbzw.0...20mA. LED "2/4mA" aus.

Signalisierung des Sollwert- / Istwert-Bereiches im Manuell- und Automatik-Betrieb

Eine Anzeige des ausgewahlten Sollwert-/Istwert-Bereichs wird durch die LED "2/4mA" (Gelb) angezeigt.

LED "2/4mA" (Gelb) aus
LED "2/4mA" (Gelb) an

Sollwert-/Istwert-Bereich 0 ... 10V bzw. 0 ... 20mA
Sollwert-/Istwert-Bereich 2 ... 10V bzw. 4 ... 20mA
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Drehrichtungserkennung

Die Drehrichtungserkennung dient der Uberpriifung des Antriebs und der Funktion des Positionsbestimmungspotis. Es
wird vorausgesetzt, dass der Anschluss des Motors fehlerfrei durchgefiihrt wurde und dieser bei Drehrichtung rechts
auch nach rechts dreht.

Der Akku-Stecker ist erst am Ende der Einstellung des Reglers einzustecken.

Bei gleichzeitigem Driicken der SET-Taste (mind. 1s) und Aufschalten der Betriebsspannung wird die
Drehrichtungserkennung aktiviert. Die Status-LED (BLAU) blinkt und mittels Taster ML oder MR wird der Antrieb ca. 2-3s
in die gewlinschte Richtung gefahren. Dabei wird die Positionsveranderung am Poti bestimmt und die Potidrehrichtung
auf "rechts" oder "links” berechnet.

Nach dem Loslassen der ML oder MR-Taste leuchtet die Status-LED (BLAU) dauerhaft.
Bei nichterfolgreicher Drehrichtungserkennung z.B. bei fehlerhaftem Poti oder Antriebsposition auf dem rechten

Rechtslauf Linkslauf
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Programmierung der beiden Endlagen

Im Manuell-Modus kénnen jederzeit neue Endlagen (ber die Tasten SET, MR und ML programmiert werden.

Vor der Endlagenprogrammierung sind die Endschalter und das Istwertpotentiometer einzustellen.
Dafir linke Endlage manuell anfahren und Justiernocke auf Endschalter SL1 stellen.

Danach rechte Endlage manuell anfahren und Justiernocke auf Endschalter SR2 stellen.

Das Potentiometer stellt sich Gber seine Rutschkupplung automatisch grob ein.

Sollte das Potentiometer bei Erreichen des Endschalters an seinem mechanischen Anschlag stehen (auRerhalb der
Wicklung), ist es mittels der Rutschkupplung nachzujustieren.
Die Spannung an den Klemmen 23 u. 24 sollte bei ca. 0,2V (SR2) oder 4,8V (SL1) liegen.

Rechtslauf Linkslauf

JNO (4er)

Justierschrauben "J"

Schaltnocke JNO (2er) s

Justierschrauben "J sa

Programmierung der rechten Endlage

Mit der Taste MR wird der Antrieb in die rechte Endlage gefahren und anschlieRend die Taste SET gedriickt. Danach
zeigt die Status-LED (BLAU) durch Blinken an, dass nun die Endposition programmiert werden kann. Durch Driicken der
Taste MR innerhalb von ca. 3s wird die aktuelle Antriebsposition als rechte Endlage gespeichert. Die Status-LED (BLAU)
leuchtet danach wieder dauerhaft.

Programmierung der linken Endlage

Mit der Taste ML wird der Antrieb in die linke Endlage gefahren und anschliefend die Taste SET gedriickt. Danach
zeigt die Status-LED (BLAU) durch Blinken an, dass nun die Endposition programmiert werden kann. Durch Driicken der
Taste ML innerhalb von ca. 3s wird die aktuelle Antriebsposition als linke Endlage gespeichert. Die Status-LED (BLAU)
leuchtet danach wieder dauerhaft.

Bei irrtiimlicher Betatigung der SET-Taste kann abgewartet werden, bis das Blinken der Status-LED (BLAU) wieder in
Dauerleuchten wechselt. Mit dem Dauerleuchten wird angezeigt, dass die begonnene Endlagenprogrammierung
beendet bzw. durch Zeitiliberschreitung abgebrochen wurde.

Manuelles Verfahren in beide Richtungen

Mit der Taste MR wird der Antrieb manuell nach rechts gefahren, bis maximal der mechanische Endschalter betétigt
wird. Wahrend des Betriebs leuchtet die SR2-LED (GRUN). Eine programmierte Endlagen-abschaltung ist unwirksam.
Die Betitigung des Endschalters wird mit der SR2-LED (GRUN) signalisiert.

Mit der Taste ML wird der Antrieb manuell nach links gefahren, bis maximal der mechanische Endschalter betétigt
wird. Wahrend des Betriebs leuchtet die SL1-LED (GELB). Eine programmierte Endlagenabschaltung ist unwirksam. Die
Betatigung des Endschalters wird mit der SL2-LED (GELB) signalisiert.

AGS-Stellantriebe GmbH

Gorlitzer Str. 2
33758 Schlol? Holte-Stukenbrock
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Automatik-Modus (Auto)

Der Automatik-Modus dient dem regularen Betrieb des Stellantriebs mittels Sollwert-Steuersignal und Istwert-
Riickmeldung. Hierbei muss sichergestellt werden, dass zuvor eine Uberpriifung des Antriebs hinsichtlich der
Endschalter und der Drehrichtung sowie die richtige Programmierung der Endlagen erfolgreich durchgefiihrt wurde.
Die Tasten SET, MR und ML sind im Automatik-Modus vollstéandig gesperrt. Innerhalb der programmierbaren Endlagen
wird der Antrieb winkelproportional gemaR der vorgegebenen SollgroRe verfahren.

Normalbetrieb - Schalter "Inv / Norm" auf Norm
Minimaler Sollwert bedeutet rechte Endlage.
Maximaler Sollwert bedeutet linke Endlage.

Inversbetrieb - Schalter "Inv / Norm" auf Inv
Minimaler Sollwert bedeutet linke Endlage.
Maximaler Sollwert bedeutet rechte Endlage.

Die Status-LED (BLAU) leuchtet dauerhaft.
Die RL-LED (GRUN) leuchtet nur wahrend der Antrieb nach rechts dreht.
Die LL-LED (GRUN) leuchtet nur wihrend der Antrieb nach links dreht.

Unterschreitung/Unterbrechung Sollwert

Bei der Auswahl des Sollwert-/Istwert-Bereichs 2 ... 10V bzw. 4 ... 20mA wird das deutliche Unterschreiten des
minimalen Sollwertes als Unterbrechung und damit als Fehler erkannt und signalisiert.

Fehlerbedingung: Sollwert 0... 1,6V bzw. 0 ... 3,2mA bei Bereichsauswahl 2 ... 10V bzw. 4 ... 20mA

Das Stérmelderelais meldet Stérung mit ca. 1s Verzogerung, die zugehorige SM-LED (ROT) leuchtet dauerhaft. Die
Status-LED (BLAU) blinkt dauerhaft im 0,25s-Wechsel.

Der Antrieb verfdhrt auf die Position der rechten Endlage (Bewertung als minimaler Sollwert).

Nach der Beseitigung des Fehlers wechselt der Antrieb sofort wieder in den reguldren Betriebszustand und verfahrt
gemal der Sollwertvorgabe
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Blockierung des Antriebs, Uberlasterkennung

Eine Blockierung des Antriebs wird nur im Automatik-Modus Uber den Stillstand des Positionsbestimmungspotis festgestellt. Die
Zeitdauer des Blockierens wird ermittelt und mit einem lber das Poti ,Time” eingestellten Wert verglichen. Wird diese
eingestellte Blockierdauer tiberschritten, wird der Motor abgeschaltet und das Stérmelderelais aktiviert. Die Status-LED (BLAU)
ist ausgeschaltet, alle Tasten bis auf SET sind gesperrt.

Fiir die Storungsbeseitigung den Akku-Stecker abziehen und den Antrieb in den Manuell-Modus umschalten.

Nach der Beseitigung der Stérung kann der Antrieb durch Driicken der Taste SET oder einem Aus- und anschlieRendem
Wiedereinschalten der 24VDC Betriebsspannung neu gestartet werden.

Im Automatik-Modus reagiert der Antrieb nach dem Neustart sofort auf die anliegenden Sollwerte.

Im Manuell-Modus kann der Antrieb nach dem Neustart erneut manuell verfahren werden.

Der Akku-Stecker ist erst am Ende der Einstellarbeiten wieder einzustecken.

Ca. 1-6 % vom max. Stellweg, abhdngig von der Stellgeschwindigkeit, einstellbar am Poti ,Hyst%"

Nur bei Drehrichtungswechsel ist fir die Bewertung des Steuersignals eine Giber das Poti ,,Hyst%"” einstellbare Hysterese
wirksam.

Ausnahme: Nach dem Aufschalten der Betriebsspannung ist einmalig keine Hysterese wirksam, der Stellantrieb reagiert mit
minimaler Schaltschwelle.

Stromgrenze

Mit dem Potentiometer "Strom" kann die Leistung des Motors bzw. des Antriebs verdndert werden. Bei Verringerung der
Stromgrenze nimmt das Drehmoment des Antriebs ab.
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RGS

stellantriebe

Ubersicht LED-Funktionen

Manuell-Modus
ROT immer an in Manuell-Modus

Sollwert-/Istwert-Bereich-Setzen ausgeftihrt:
BLAU 3x BLINKEN, danach AUS bis keine der Tasten SET oder MR bzw. ML mehr gedriickt

Drehrichtungserkennung gestartet:
ROT, GRUN und BLAU

Drehrichtungserkennung ausgefiihrt und erkannt:
ROT und BLAU 3x BLINKEN, danach AUS bis Taste SET losgelassen

Drehrichtungserkennung ausgefiihrt und NICHT erkannt:
ROT und BLAU dauerhaft BLINKEN

Manueller Motorbetrieb:
ROT, BLAU und GRUN fiir Rechtsdrehung oder GELB fiir Linksdrehung

Endlagenprogrammierung initiiert:
ROT und BLAU BLINKEND bis Zeitliberschreitung oder Einstellung ausgefiihrt
Endlagenprogrammierung ausgefiihrt: Sofortiger Wechsel nach Normalbetrieb

Normaler Betrieb Stillstand:
ROT und BLAU

Normaler Betrieb mit Motorbewegung:
ROT, BLAU und GRUN fiir Rechtsdrehung oder GELB fiir Linksdrehung
zusatzlich: ESR GRUN bei Betitigung Endschalter Rechts

ESL GELB bei Betatigung Endschalter Links

Automatik-Modus

Deutliches Unterschreiten des minimalen Ansteuersollwertes in der Konfiguration 4...20mA bzw. 2...10V
(also ab ca. 3,2 mA bzw. 1,6V) als Unterbrechungserkennung:

Gelb BLINKEND (als Hinweise auf die Unterbrechung)

Normaler Betrieb Stillstand:
BLAU

Normaler Betrieb mit Motorbewegung:
BLAU und GRUN bei Rechtsdrehung oder GELB bei Linksdrehung

Blockierung des Antriebs, Blockierzeit erreicht:
ROT (Fehlermeldung SM)

Keine Versorgungsspannung:
ROT (Fehlermeldung Pwr.-Fail)

Schwacher Akku:
ROT (Fehlermeldung Batt-Low)
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